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■智慧型機器人
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影像擷取卡
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上下螺旋樓梯

載人上下階梯之輪椅

視覺導引之智慧型機器人輪椅



■雷射導引遠距操控消防機器人



類猿猴之仿生機器人

■仿生機器人



仿蟻步行機器人



■模組化六軸機器手臂開發



■機電整合系統設計

Ansoft分析:馬達磁力線分布

嵌入式馬達機電設計 先進製造系統

並聯式工具機 並聯式機器手臂

模擬器與遊戲機台開發

戰車操控訓練模擬器之虛擬實境系統
飛行模擬之力感控制系統



■復健/動力輔助外骨骼機器人

腦波控制人工肌肉缸驅動之外骨架機器人



■物聯網與無線監控

雲端中央系統氣體感測機器人

手持行動裝置

無線感測網路輔助智能化氣體感測機器人



■生醫輔助自動化

以FPGA實現腔室症候群之即時診斷
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三連通管 壓力感測器
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差動儀表放大

連通管 壓力感測器



人工髖關節置換術導航系統


